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BAB 5 

KESIMPULAN DAN SARAN 

5.1 Kesimpulan  

Berdasarkan hasil pengujian sistem pengenalan tulisan tangan diperoleh 

akurasi terbaik sebesar 65%. Hasil pengujian dari lengan robot dalam menulis 

karakter tiap huruf sebesar 73%. 

5.2 Saran  

Agar penelitian selanjutnya tentang robot lengan penulis dalam kasus akurasi 

penulisannya bisa ditingkatkan kembali dengan metode pendukung yang lebih baik. 

Berikut adalah saran yang dapat dijadikan pertimbangan, yaitu:  

1. Dalam tahap rekam nilai sudut untuk kebutuhan pergerakan servo, dapat 

menggunakan metode lain yang lebih akurat agar servo mendapat nilai sudut 

yang pas dan akurasi lebih baik. 

2. Menggunakan rancangan board dan kelistrikan yang lebih baik dan aman. 
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