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penulis ucapkan kepada dosen pembimbing Bapak Ayub Subandi, M.T dan Bapak 

Dipl. Ing. Endri Rachman yang telah memberikan waktu, pikiran dan tenaga 

dalam membimbing penulis untuk menyelesaikan laporan tugas akhir ini. 

Selama masa tugas akhir ini penulis mendapatkan bimbingan dan bantuan 

dari berbagai pihak. Oleh karena itu, pada kesempatan ini penulis ingin 

mengucapkan terimakasih kepada : 

1. Seluruh dosen Universitas Komputer Indonesia terima kasih atas ilmu yang 

telah diberikan. 
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