[1].

[2]

[3]

[4].

[5]

[6]

[7]

DAFTAR PUSTAKA

Copeland, B. R. (2008). The Design of Controllers using Ziegler Nochols
Tuning. 4.

Mudin, L. S. (2011). Perancangan dan Implementasi Muatan Roket sebagai
Pengindera Parameter. Bandung.

Ogata, K. (1996). Teknik Kontrol Automatik. Jakarta: Penerbit Erlangga
Parallax Inc (2009, 1 29). Memsic 2125 Dual-Axis Accelerometer (#28017).
Retrieved February 8,2011, from www.parallax.com:

Schmidt, M. D. (2011). Simulation and Control of a Quadrotor Unmanned
Aerial. Kentucky: University of Kentucky.

Wagner, W. L., & 1982, T. c.-d. (2012, April 26). Retrieved Juli 27, 2012,
from wikipedia: http://id.wikipedia.org/wiki/Pesawat tanpa_awak

Widodo Budiharto, S. S. (2005). Elektronika Digital dan Mikroprosesor.
Jakarta: Penerbit Andi.

39


http://www.parallax.com/
http://id.wikipedia.org/wiki/Pesawat_tanpa_awak
www.parallax.com
http://id.wikipedia.org/wiki/Pesawat_tanpa_awak

