
47 
 

DAFTAR PUSTAKA 

 

 
[1] Rules Robogames 2010,diakses 15 Agustus 2009 dari : 

http://robogames.net/rules/fire-fighting.php  
[2] Wikipedia, (2009). Pengendali Mikro. Diakses pada 5 November 2009 

dari World Wide Web : http://id.wikipedia.org/wiki/Mikrokontroler. 
[3] Wikipedia, (2009). Ultrasonik. Diakses pada 10 November 2009 dari 

World Wide Web : http://id.wikipedia.org/wiki/Ultrasonik. 
[4] Wikipedia, (2009). Atmel_AVR. Diakses pada 6 November 2009 dari 

World Wide Web : http://id.wikipedia.org/wiki/Atmel_AVR 
[5] National Semiconductor Corp., (1994). LM2940/ LM2940C 1A Low 

Dropout Regulator. Diakses pada 29 Maret 2009 dari World Wide Web :  
http://www.datasheetcatalog.org/datasheet/nationalsemiconductor/DS00
8822.PDF 

[6] LM139/LM239/LM339/LM2901/LM3302 Low Power Low Offset Voltage 
Quad Comparators. Diakses pada 29 Maret 2008 dari World Wide Web :  
http://www.datasheetcatalog.org/datasheet/nationalsemiconductor/DS00
5706.PDF 

[7] National Semiconductor Corp., (2000). LM741 Operational Amplifier. 
Diakses pada 29 Maret 2008 dari World Wide Web :  
http://pdf1.alldatasheet.com/datasheet-
pdf/view/9044/NSC/LM741AH.html 

[8] HAMAMATSU, (2006). UV TRON® DRIVING CIRCUIT C3704 
SERIES. Diakses pada 29 Maret 2008 dari World Wide Web :  
http://www.datasheetcatalog.org/datasheet/hamamatsu/C3704.pdf 

[9] PARALLAX.inc, (2005), PING)))TM Ultra Sonic Range Finder (#28015) . 
Diakses pada 29 Maret 2008 dari World Wide Web :  
http://www.parallax.com/dl/docs/prod/acc/28015-PING-v1.3.pdf  

[10] Manual BS2P40 DT Basic Mini System , disertakan dalam cd pembelian 
mikrokontroler. 

[11] Hasil Riset Divisi Robotika Universitas Komputer Indonesia. 
 

 

 


