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ABSTRACT 
 

The developing of science and technology become means and chalange at once 
to make something easier and as easy as possible. The benefit of hardware and 
softwareis very useful. One of those benefit is the invention of ultrasonic wave. The 
applicaton that is often used by ultrasonic wave is distance measurement. 

This in final task, the writer try to scheme and realize a tool that could detect the 
exist end of fish using ultrasonic wave. The tool is consist made of LV-MaxSonar EZ1 
as sensor, PC (Personal Computer) as file manager and port serial as peripheral 
between tool an PC (Personal Computer). Basically, this tool will measure the detect 
there is or not of fish, where as the detected wasdone in the aquarium with the result of 
those detected could be shown by PC (Personal Computer). The detector exist of fish  is 
using visual basic 6.0 program. 

Ultrasonic sensor LV-MaxSonar EZ1 to radiate wave is 42KHz  with detection 
objects from 0 inches to 254 inches (6,45 meters) . Sensor as  detector exist of fish with 
simulation to employ pingpong ball as subtitute of fish . Ultrasonic wave to radiate 
sensor is not straight line, so that detection with potition sensor in side aquarium to be 
not stable. Visualisasi of this detector will be in the form of a graph and the radius 
value that is gotten from the ultrasonic sensor, and indicator lamp as an exist or not of 
fish in the surface, that will take the detect lightly. 

 
Keyword : Detected, LV-MaxSonar EZ1, PC (Personal Computer). 
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ABSTRAK 
 

Perkembangan teknologi dan ilmu pengetahuan yang semakin maju, menjadi 
sarana sekaligus tantangan untuk membuat sesuatu lebih mudah dan sedapat mungkin 
menjadi mudah. Pemanfaatan bidang hardware dan software-pun sangatlah besar. Salah 
satunya adalah dengan ditemukannya gelombang ultrasonik. Aplikasi yang sering 
digunakan oleh gelombang ultrasonik adalah untuk pengukuran jarak. 

Pada tugas akhir ini penulis mencoba merancang dan merealisasikan suatu alat 
yang dapat mendeteksi keberadaan ikan menggunakan gelombang ultrasonik. Alat yang 
dibuat terdiri dari LV-MaxSonar EZ1 sebagai sensor, PC (Personal Computer) sebagai 
pengolah data dan port serial sebagai antarmuka antara alat dengan PC (Personal 
Computer). Pada dasarnya, alat ini akan mendeteksi ada atau tidak adanya ikan, dimana 
pendeteksian dilakukan pada aquarium dengan hasil dari pendeteksian tersebut dapat 
ditampilkan oleh PC (Personal Computer). Pendeteksi keberadaan ikan yang di buat 
menggunakan program visual basic 6.0  

Sensor ultrasonik LV-MaxSonar EZ1 memancarkan gelombang 42KHz dengan 
mendeteksi jarak 0 inchi – 254 inchi (6,45 meter). Sensor akan mendeteksi keberadaan 
ikan dengan simulasi menggunakan bola pingpong sebagai pengganti ikan. Gelombang 
ultrasonik yang dipancarkan sensor tidak berupa garis lurus, sehingga untuk mendeteksi 
dengan posisi sensor pada sisi aquarium menjadi tidak stabil.Visualisasi pada 
pendeteksi ini akan berupa grafik dan nilai jarak yang diperoleh dari pembacaan sensor 
ultrasonik, dan lampu indikator sebagai ada atau tidak adanya ikan diatas permukaan 
air, sehingga akan memudahkan dalam mendeteksinya.   

 
Kata kunci : Pendeteksi, LV-MaxSonar EZ1, PC (Personal Computer). 
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