
BAB V

SIMPULAN DAN SARAN

5.1 
Simpulan


Setelah melakukan percobaan beberapa kali, penelitian ini berujung pada sebuah simpulan bahwa robot yang dirancang berhasil, dengan kata lain robot tersebut mampu menyelesaikan semua persoalan yang menjadi parameter penilaian daya kerja robot. 


Robot dapat menyelesaikan misinya dengan cukup baik, yaitu menghindari rintangan kemudian kembali ke garis tengah lintasan dan kembali ke home setelah menyentuh base.

Rata-rata penyelesaian misi adalah sekitar 95% untuk keberhasilan dan 5% untuk gagal.
5.2 Saran

Robot yang telah dirancang saat ini hanya memiliki kemampuan untuk menghindari rintangan berbentuk silinder dan berukuran tetap, perlu dikembangkan algoritma untuk meghindari rintangan dengan bentuk dan ukuran yang lebih variatif.
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