BAB I

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang Masalah

Dengan bertambahnya jumlah kendaraan di Indonesia terutama mobil sehingga kebutuhan akan lahan parkir pun ikut bertambah, seperti : gedung perkantoran, pusat-pusat perbelanjaan, dll. Maka didalam pengelolahan lahan parkir diperlukan suatu sistem manajemen yang lebih baik lagi dari pengelolahan lahan parkir yang sudah ada pada saat ini. 
Seiring berkembangnya dunia teknologi dan taraf hidup masyarakat di Indonesia, penggunaan kendaraan khususnya kendaraan roda empat (mobil) sangat banyak. Dengan banyaknya penggunaan mobil maka sistem parkir pun sangat penting gunanya didalam suatu lokasi yang banyak dikunjungi oleh masyarakat, terutama yang menggunakan mobil.

Kita sering kesulitan mendapatkan lokasi parkir yang kosong pada suatu gedung atau basement yang berada dalam kondisi penuh. Dampak yang lebih terasa adalah waktu yang terbuang dikarenakan kita mencari lokasi parkir yang kosong tersebut, dan tidak sedikit pula pengguna kendaraan yang menyerah dan keluar dari lokasi karena tidak menemukan tempat yang kosong.

Pemanfaat teknologi di bidang komputer sangat diperlukan dalam pengaturan lahan parkir, maka disini diperlukan suatu alat yang dapat mempermudah pengelola parkir dalam mencari lokasi parkir yang kosong untuk dapat lebih menghemat waktu bagi si pengguna kendaraan. Dimana alat sensor ini dapat di pasang di setiap area lokasi parkir yang berfungsi untuk mendeteksi apakah ada kendaraan di area tersebut, petugas parkir akan mengetahui tempat mana yang kosong dan tempat mana yang telah terisi kendaraan hanya dengan melihat dari computer (PC) nya yang berada di pintu masuk perparkiran sehingga petugas tersebut dapat memberitahukan area lokasi parkir yang kosong kepada si pengguna kendaraan.
Sensor merupakan salah satu jalan keluar yang dapat digunakan untuk membantu dalam menyelesaikan masalah di atas, sehingga dapat mempermudah pekerjaan petugas parkir dan pengguna kendaraan dan dengan adanya alat tersebut. Berdasarkan uraian di atas maka penulis tertarik untuk mengambil judul “ALAT PENDETEKSI KEBERADAAN KENDARAAN DI LOKASI PARKIR BASEMENT MENGGUNAKAN SENSOR INFRA MERAH”.
1.2
Maksud dan Tujuan 


Maksud dan tujuan dari tugas akhir ini adalah :

1. Membuat alat sensor yang dapat mendeteksi keberadaan kendaraan di lokasi parkir khususnya tempat parkir di dalam gedung atau basemant (lantai dasar) yang berguna untuk mempermudah pencarian lokasi parkir yang kosong di tempat parkir tersebut tanpa perlu bantuan SDM (Sumber Daya Manusia) untuk mencari dimana ada lokasi tempat parkir yang kosong.

2. Sebagai salah satu syarat kelulusan Program Strata 1 (S1) jurusan Teknik  Komputer, Fakultas Teknik dan Ilmu Komputer, Universitas Komputer Indonesia (UNIKOM) Bandung.
1.3
Metodelogi Penelitian

Metodologi penulisan tugas akhir ini menggunakan teknik deskripsi atau paparan, dimana materi yang dipaparkan menyangkut masalah-masalah yang terdapat dalam batasan masalah.

Adapun metode yang dilakukan dalam pengumpulkan data, yaitu :

1. Eksperimen, yaitu teknik pengumpulan data dengan cara melakukan perancangan, pembuatan dan pengukuran rangkaian secara langsung.
2. Analisa, yaitu dengan cara analisa hasil ujicoba terhadap alat yang telah dirancang. 
3. Studi Kepustakaan, yaitu teknik pengumpulan data dengan cara mengumpulkan bacaan-bacaan atau literatur untuk mendapatkan teori-teori dasar yang berkaitan dengan permasalahan yang diambil. Dengan adanya teori-teori dasar tersebut rangkaian dapat dianalisa secara teoritis.
1.4
Batasan Masalah

Agar masalah yang ditinjau tidak meluas maka penulis membatasi masalah :

· Pembuatan alat ini dibatasi pada pembuatan hardwarenya saja sedangkan pembuatan sofware (database) nya tidak dibahas.

· Pembuatan alat diutamakan alat sensor infra merah untuk mendeteksi ada/tidaknya kendaraan pada setiap lokasi parkir.

· Alat pendeteksi memiliki dua sensor infra merah.
· Memakai dua microcontroller, tiap microcontroller diisi oleh dua sensor infrared.

· Kendaraan yang diperbolehkan masuk ke dalam lahan perparkiran yaitu kendaraan roda empat (mobil).
1.5 Sistematika Penulisan

Secara sistematis penulisan laporan tugas akhir ini Penulis  bagi dalam beberapa bab dengan pokok-pokok permasalahan. Sistematika penulisan laporan secara umum dapat dijabarkan sebagai berikut :
BAB I : PENDAHULUAN

Bab ini berisi latar belakang masalah, identifikasi masalah, maksud dan tujuan, metodologi penelitian, batasan masalah serta sistematika penulisan, untuk mempermudah pembahasan pada bab-bab selanjutnya.
BAB II : LANDASAN TEORI

Bab ini membahas teori-teori pendukung mengenai dasar-dasar dari perangkat yang digunakan dan cara pengaplikasian pada tugas akhir ini sehingga dapat memperjelas tentang alat yang akan dibuat.
BAB III : PERANCANGAN SISTEM


Bab ini menguraikan tentang paparan rancangan perangkat yang dibuat sesuai dengan masalah yang dibahas mulai dari perancangan hardware sampai dengan perancangan software.

BAB IV : DATA DAN ANALISA


Bab ini menguraikan tentang pengujian alat dan analisa.

BAB V : KESIMPULAN DAN SARAN


Bab ini berisi kesimpulan dari permasalahan yang ada dan saran-saran Penulis yang diajukan untuk pengembangan perangkat selanjutnya.
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