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ABSTRAK

Data Kecepatan angin sangat diperlukan untuk kepentingan dunia penerbangan dan pelayaran pada saat ini. Contohnya pada bidang pelayaran, kecepatan angin sangat menentukan jadwal berlayar. Dalam kenyataannya pengambilan data kecepatan angin ini dilakukan dengan cara manual. Untuk mengatasi hal itu maka dibuatlah alat untuk memonitor kecepatan angin berbasis Mikrokontroler AT89C51. Untuk memonitor kecepatan angin ini digunakan sensor Optocoupler yang bisa menghasilkan pulsa dalam kondisi "0" atau "1". Sensor Optocoupler dipasang pada baling-baling sebagai pengukur pulsa. Pulsa dari sensor Optocoupler ini dibaca oleh AT89C51 di port1.0 untuk data kecepatan angin.  Data yang dibaca AT89C51 dikirimkan ke serial RS232. Kemudian data dari AT89C5I dibaca oleh IBM PC melalui serial dengan menggunakan program Visual Basic 6.0. Hasil dari pembacaan ini kemudian ditampilkan ke komputer sebagai hasil monitoring kecepatan angin. Pengambilan data kecepatan angin ini dilakukan setiap detik, dan datanya akan disimpan dalam bentuk database dan grafik setiap detik. Sistem monitoring seperti ini lebih praktis dibandingkan dengan sistem manual, karena data hasil pembacaannya lebih akurat dan kinerjanya sangat efisien. 
Kata kunci:
Kecepatan angin, Sensor Optocoupler, Mikrokontroler AT89C51 dan   RS232.

ABSTRACT
Recently, the data of wind speed are usefull for air transport and sailering. For example at sailering transport, the wind speed determined the sailering scheduling. In fact the take of data speed of this wind done by manual. To take care of that so will be made tools for  monitor speed of wind based on microcontroller AT89C51. For to detection  speed of this wind is used sensor optocoupler, which can result pulsa  in condition “0” or “1”. Data from this sensor optocoupler has read by AT89C51 in port 1.0. For data of speed has read AT89C51 send to serial RS232 then the data from AT89C51 read by IBM PC pass by serial with used program visual basic 6.0. the result from this read then will be presented to computer as result monitor speed of wind, take of the data speed of wind done every second and the data will be save on data base  and presented to graphic every second.
Keyword : speed of wind, sensor Optocoupler, Microkontroller AT89C51 and RS232.
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