BAB I
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang Masalah

Pada saat ini perkembangan teknologi robot  sudah sangat berkembang. Salah satu bentuk perkembangan teknologi robot saat ini adalah pada sistem sensor. Jika beberapa tahun yang lalu sistem sensor yang digunakan masih sederhana, sekarang telah berkembang lebih maju. Untuk mengetahui jarak suatu objek ke objek lain diperlukan suatu sensor yang dapat mengukur secara baik. Prinsip intensitas pantulan cahaya dapat digunakan untuk keperluan tersebut.
Sensor merupakan sebuah komponen atau alat yang berfungsi untuk merespon kondisi lingkungan, seperti suhu, gelombang bunyi, jarak, kelembaban, cahaya atau kondisi lingkungan lainnya, yang selanjutnya diubah atau diterjemahkan menjadi parameter listrik. Pengubahan parameter ini dilakukan untuk mempermudah proses pengolahan data selanjutnya. Salah satu sensor yang digunakan pada robot pemadam api adalah sensor jarak menggunakan infra merah. Sensor jarak digunakan untuk mengetahui posisi robot terhadap dinding kanan, dinding kiri, dan dinding depan. Dengan diketahuinya posisi ini maka robot dapat memberikan keputusan gerakan apa yang akan dilakukan. Tingkat sensitivitas sebuah sensor infra merah dipengaruhi oleh gangguan yang berasal dari luar seperti cahaya maupun warna dari objek hal ini tentu saja akan mengganggu secara keseluruhan kerja sistem yang menggunakan sensor infra merah sebagai pengindera.
Latar belakang permasalahan di atas merupakan hal yang menarik bagi penulis mengambil judul tugas akhir “ Studi dan Perancangan Sensor Jarak Infra Merah”.
1.2 Maksud dan Tujuan

Maksud dari penelitian ini adalah mengetahui karakteristik dari sensor infra merah dan pengaruh warna dari bidang pantul. Tujuan dari penelitian ini adalah merancang sebuah sensor jarak infra merah kokoh yang tidak terpengaruh oleh warna objek.
1.3 Batasan Masalah
Penelitian yang dapat dilakukan mengenai sensor infra merah  memiliki cakupan yang cukup luas. Oleh karena itu  Penulis membatasi cakupan masalah dari penelitian yang akan dilakukan, yaitu :
a.  Sensor yang dibuat terdiri dari dua buah pemancar infra merah dengan frekuensi pembawa yang berbeda dan satu buah penerima infra merah.

b.  Sensor yang dibuat memiliki jarak pantul maksimal 40 cm dan jarak minimal 4 cm.
c. Sensor yang dibuat tidak terpengaruh oleh warna objek.

d. Warna yang digunakan adalah putih, merah tua, hijau tua, dan hitam.
1.4 Metodologi Penelitian

Metodologi yang dilakukan pada penelitian ini adalah : 

a. Studi pustaka, yaitu  suatu metode pengumpulan data dengan cara membaca atau mempelajari buku-buku yang berhubungan dengan masalah yang menjadi topik dalam skripsi, selanjutnya melakukan penelitian di lapangan yang relevan dengan topik penelitian tersebut
b. Perancangan alat, yaitu mengaplikasikan teori  yang didapat dari studi pustaka dan dari hasil bimbingan, sehingga tersusun suatu perancangan sistem untuk bagian perangkat keras.
c. Pengujian alat, yaitu metode untuk mengetahui hasil dari perancngan sistem yang telah dibuat, apakah sudah berhasil sesuai dengan yang diharapkan atau belum, selanjutnya akan dilakukan pengujian, baik secara teroritis ataupun praktis.

d. Analisis dan kesimpulan, yaitu melakukan analisis terhadap hasil yang diperoleh dari pengujian alat sehingga akhirnya penulis dapat mengambil kesimpulan dari penelitian yang dilakukan.
1.5 Sistematika Penulisan

Sistematika penulisan pada tugas akhir ini adalah : 

BAB I  PENDAHULUAN

Dalam bab ini dibahas latar belakang tugas akhir yang dilaksanakan,  maksud dan tujuan, batasan masalah, metodologi penelitian  dan sistematika penulisan.

BAB II  LANDASAN TEORI

Dalam bab ini diuraikan teori yang dibutuhkan dalam tugas akhir, yaitu teknik modulasi frekuensi, osilator, filter, dan gelombang  infra merah.
BAB III PERANCANGAN  SISTEM
Dalam bab ini penulis membahas tentang perancangan sensor jarak infra merah.
BAB IV ANALISIS  MASALAH
Bab ini berisi kajian tentang analisis sensor jarak infra merah yang dibuat yang meliputi analisis rangkaian dan pengujian alat.
BAB V KESIMPULAN DAN SARAN

Dalam bab ini berisi kesimpulan dan saran yang didapat selama melakukan penelitian serta harapan untuk pengembangan sistem lebih lanjut.
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