BAB I

PENDAHULUAN

I.1 Latar Belakang 

Seiring dengan maraknya penyelenggaraan kontes robot cerdas untuk mendeteksi keberadaan titik api, penulis tertarik untuk meneliti salah satu komponen utama yang digunakan pada robot pencari titik api yaitu sensor titik api. Dari pengamatan penulis, kebanyakan  robot yang ada menggunakan sensor UV Tron  sebagai pendeteksi titik api. Dikarenakan saat ini sensor tersebut relatif sulit ditemui dipasaran dan harganya cukup mahal, maka penulis mencoba melakukan penelitian untuk mengganti komponen ini dengan komponen yang lebih murah dan mudah didapat, salah satunya adalah LDR (Light Dependent Resistor).

I.2 Maksud dan Tujuan
Maksud dari penelitian ini adalah untuk mendeteksi api dengan menggunakan LDR. Tujuannya adalah sebagai penelitian kinerja komponen LDR sebagai sensor titik api yang diimplementasikan pada Mobil Robot Sederhana.

I.3 Metodelogi Penelitian
Metodelogi penulisan menggunakan teknik deskriptif eksperimental dimana materi yang dipaparkan menyangkut masalah-masalah yang terdapat dalam batasan masalah. 

Metodelogi yang dilakukan dalam penelitian ini adalah:

1. Penelitian kepustakaan, merupakan teori dasar dalam merancang sistem.

2. Eksperimen dengan melakukan percobaan dan pengambilan data dilapangan langsung.

3. Perancangan dan uji coba  alat disesuaikan dengan data hasil penelitian dan teori dasar.

4. Analisis terhadap data yang diperoleh dari hasil eksperimen.

5. Pembuatan laporan beserta kesimpulannya.

I.4 Batasan Masalah

Sistem yang dibuat dibatasi permasalahnnya sebagai berikut:

1. Sensor ditempatkan didalam ruangan sehingga  tidak terkena cahaya matahari langsung dengan menggunakan lampu neon 15 sampai 25 Watt sebagai noise (gangguan).

2. Ukuran dimensi ruangan adalah 1 x 1 m dengan warna dinding abu dan tidak memantulkan cahaya. Ruangan ini memiliki lantai yang rata.

3. Sumber api menggunakan cahaya lilin dengan tinggi lilin maksimal 20 cm.

4. Untuk menguji dan membuktikan kinerja sensor yang diteliti, sensor dipasangkan pada modul Mobil Robot Sederhana.
I.5 Sistem Penulisan Laporan Tugas Akhir
Sistematika penulisan tugas akhir ini meliputi:
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Bab ini berisi penjelasan  mengenai latar belakang masalah, identifikasi masalah, maksud dan tujuan penulisan laporan, pembatasan masalah, dan sistematika penulisan.

BAB II  LANDASAN TEORI
Bab ini membahas hukum atau teori rangkaian elektronika dan teori komponen-komponen elektronika yang digunakan pada sistem.

BAB III  PERANCANGAN SISTEM
Bab ini membahas urutan proses perancangan sistem. Perancangan berdasarkan pada teori-teori rangkaian dan komponen. 

BAB IV UJI COBA DAN ANALISIA ALAT
Bab ini berisi analisa kinerja sistem yang sudah dibuat sehingga kita bisa melihat kelebihan dan kekurangan pada sistem.

BAB V KESIMPULAN DAN SARAN

Bab ini berisi kesimpulan dari permasalahan yang ada dan saran-saran penulis yang diajukan untuk pengembangan sistem selanjutnya.
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