DAFTAR ISI

Halaman

HALAMAN JUDUL

LEMBAR PENGESAHAN ……………………………………………..
ii

MOTTO ………………………………………………………………….
iii

KATA PENGANTAR …………………………………………………...
iv

ABSTRAK ……………………………………………………………….
vii

ABSTRACT………………………………………………………………
viii

DAFTAR ISI …………………………………………………………….
ix


DAFTAR TABEL ……………………………………………………….
xi

DAFTAR GAMBAR ……………………………………………………
xiii

DAFTAR GRAFIK ……………………………………………………..
xiv

DAFTAR LAMPIRAN …………………………………………………
xvi

BAB I
PENDAHULUAN


1.1   
Latar Belakang …………………………………………..
1


1.2
Maksud dan tujuan ………………………………………
1


1.3
Metodologi Penelitian ……………………………………
1


1.4
Batasan Masalah ………………………………………...
2


1.5
Sistem Penulisan Laporan Tugas Akhir ……………….
2

BAB II
LANDASAN TEORI


2.1
Hukum Ohm ……………………………………………..
5


2.2  
Rangkaian Pembagi Tegangan …………………………
5


2.3
LDR (Light Dependent Resistor) ………………………
6


2.4
ADC (Analog to Digital Converter) ……………………
7



2.4.1   ADC 0808 ………………………………………...
7


2.5
Mikrokontroler  AT89C51 ……………………………...
9


2.6
Motor DriverL298 ………………………………………
9


2.7 
Motor DC ………………………………………………..
10

BAB III
PERANCANGAN SISTEM


3.1
Modul ADC ……………………………………………...
11


3.2
Modul Led …..…………………………………………...
13


3.3
Modul Sensor Cahaya …………………………………..
14


3.4
Mobil Robot Sederhana ………………………………...
18

BAB IV
UJI COBA DAN ANALISA ALAT


4.1
Uji Coba Alat …………………………………………….
20



4.1.1
Pengukuran Tahanan LDR …………………….
20



4.1.2
Pengukuran Tegangan Vout …………………...
22

4.1.3 Perhitungan Tegangan Vout Dimasukan 


Kedalam Persamaan Rumus Pembagi 


Tegangan ………………….……………………..

24

4.1.4 Selisih Kesalahan Vout Antara 


Pengukuran Dengan Perhitungan ……………..
26


4.2
Analisa Alat ……………………………………………...

28



4.2.1
Grafik Pengukuran Tahanan LDR …………….
28



4.2.2
Grafik Pengukuran Vout ……………………….
31



4.2.1
Grafik Perhitungan Vout………….…………….
33

4.2.2 Grafik Selisih Vout Antara Pengukuran 


Dengan Perhitungan…………………………….
36

BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN


5.1
Kesimpulan ……………………………………………….
39


5.2 
Saran ………………………………………………………
39

DAFTAR PUSTAKA

LAMPIRAN

DAFTAR TABEL

Nomor
  Halaman


1.
Tabel 3.1
Spesifikasi sensor cahaya yang diinginkan ……….…..
14


2.
Tabel 4.1

Data hasil pengukuran tahanan LDR di dalam ruangan 




tanpa noise …………………………………………..
20


3.
Tabel 4.2

Data hasil pengukuran tahanan LDR di dalam ruangan 





dengan noise lampu neon15 W ………………………
21


4.
Tabel 4.3 
Data hasil pengukuran tahanan LDR di dalam ruangan 





dengan noise lampu neon 25 W ………………………
21


5.
Tabel 4.4

Data hasil pengukuran tahanan LDR di dalam ruangan 





dengan noise sinar matahari …………………………
22


6. 
Tabel 4.5

Data hasil pengukuran Vout di dalam ruangan tanpa 





noise …………………………………………………
22


7.
Tabel 4.6

Data hasil pengukuran Vout di dalam ruangan dengan 





noise lampu neon 15 W ……………………………..
23


8.
Tabel 4.7

Data hasil pengukuran Vout di dalam ruangan dengan 





noise lampu neon 25 W ……………………………..
23


9.
Tabel 4.8

Data hasil pengukuran Vout di dalam ruangan dengan 





noise sinar matahari  ………………………………..
24


10. 
Tabel 4.9

Data hasil perhitungan Vout di dalam ruangan tanpa 





noise …………………………………………………
24


11.
Tabel 4.10
Data hasil perhitungan Vout di dalam ruangan dengan 





noise lampu neon 15 W ……………………………..
25


12.
Tabel 4.11
Data hasil perhitungan Vout di dalam ruangan dengan 





noise lampu neon 25 W ……………………………..
25


13.
Tabel 4.12
Data hasil perhitungan Vout di dalam ruangan dengan 





noise sinar matahari  ………………………………..
26


14. 
Tabel 4.13
Data selisih Vout hasil pengukuran dengan perhitungan  





di dalam ruangan tanpa noise ………………………

26


15.
Tabel 4.14
Data selisih Vout hasil pengukuran dengan perhitungan  





di dalam ruangan dengan noise lampu neon 15 W……
27


16.
Tabel 4.15
Data selisih Vout hasil pengukuran dengan perhitungan  





di dalam ruangan dengan noise lampu neon 25 W ……
27


17.
Tabel 4.16
Data selisih Vout hasil pengukuran dengan perhitungan  





di dalam ruangan dengan noise sinar matahari  ……..
28

DAFTAR GAMBAR

Nomor
  Halaman


1.
Gambar 2.1
Blok Diagram Sistem ……………………………….
4


2.
Gambar 2.2
Rangkaian Pembagi Tegangan ………………………
5


3.
Gambar 2.3
(a) Simbol LDR (b) Bentuk Fisik LDR ……………..
6


4.
Gambar 2.4
(a) Konfigurasi Kaki ADC 0808 




(b) Simbol ADC 0808 ……………………………….
8


5.
Gambar 2.5
Konfigurasi Kaki Atmel AT 89C51 …………………
9

6. Gambar 2.6
Konfigurasi Kaki Motor Driver L 298 ………………
10 


7. Gambar 2.7
Simbol Motor DC ……………………………………
10

8. Gambar 3.1
Blok Diagram Sistem ………………………………..
11

9. Gambar 3.2    Rangkaian Modul ADC …………………………..…
12

10. Gambar 3.3    Rangkaian Modul Led…… …………………..…….
13

11. Gambar 3.4
Rangkaian Modul Sensor Cahaya ………….……..…        15

12. Gambar 3.5
Rangkaian Modul Sensor Cahaya …………………..   
17

13. Gambar 3.6
Corong Tampat LDR ………………………………..
18

14. Gambar 3.7
Blok Diagram Mobil Robot Sederhana …………….
..        18

15. Gambar 3.8
Bentuk Fisik Mobil …………………………………..
19






DAFTAR GRAFIK

Nomor

  Halaman


1.  Grafik 3.1 
Grafik tahanan LDR pada Sudut 0º di dalam ruangan





tanpa noise ……………………………………………...

 16


2.
Grafik 3.2

Grafik jarak terhadap Vout pada tiga nilai Rв yang





berbeda …………………………………………………
17


3.
Grafik 4.1

Grafik tahanan LDR di dalam ruangan tanpa noise…….
28


4.
Grafik 4.2

Grafik tahanan LDR di dalam ruangan dengan noise





lampu neon15 W ……………….………………………
29


5.
Grafik 4.3

Grafik tahanan LDR di dalam ruangan dengan noise 





lampu neon 25 W ………………………………………
29


6.
Grafik 4.4

Grafik Tahanan LDR di dalam ruangan dengan noise 





sinar matahari ………………………………………….
30


7.
Grafik 4.5

Jarak terhadap Vout di dalam ruangan tanpa noise





pada beberapa kondisi sudut …………………..………
31


8.
Grafik 4.6

Jarak terhadap Vout di dalam ruangan dengan noise





lampu neon 15 W pada beberapa kondisi sudut …..……
31


9.
Grafik 4.7

Jarak terhadap Vout di dalam ruangan dengan noise 






lampu neon 25 W pada beberapa kondisi sudut …..……
32


10.
Grafik 4.8

Jarak terhadap Vout di dalam ruangan dengan noise





sinar matahari …………………………………………
32

11.
Grafik 4.9

Vout hasil perhitungan di dalam ruangan tanpa noise.. 
34


12.
Grafik 4.10
 
Vout hasil perhitungan di dalam ruangan dengan noise




 
lampu neon 15 W………………………………………
34


13.
Grafik 4.11 
Vout hasil perhitungan di dalam ruangan dengan noise 





lampu neon 25 W………………………………………
35


14.
Grafik 4.12

Vout hasil perhitungan dengan noise sinar matahari …
35


15.
Grafik 4.13

Selisih Vout hasil pengukuran dengan perhitungan 





di dalam ruangan tanpa noise.. ………………………..
36

16. Grafik 4.14  
Selisih Vout hasil pengukuran dengan perhitungan 





di dalam ruangan dengan noise lampu neon 15 W……
37


17.
Grafik 4.15

Selisih Vout hasil pengukuran dengan perhitungan 





di dalam ruangan dengan noise lampu neon 25 W……
37


18.
Grafik 4.16
Selisih Vout hasil pengukuran dengan perhitungan 





dengan noise sinar matahari …………………………..
38

PAGE  
xv

