BAB V

KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan
Berdasarkan uraian yang telah dipaparkan di dalam bab-bab terdahulu yang merupakan hasil percobaan dan analisis yang penulis lakukan, maka pada bagian akhir ini penulis dapat mengambil kesimpulan yaitu bahwa sudah berhasil dibuat sistem identifikasi menggunakan geometrik telapak tangan dengan tingkat keberhasilan antara 60% s/d 100%, dengan syarat posisi telapak tangan tidak bebas dan menggunakan cahaya lampu yang ada pada alat. Jika telapak tangan dalam posisi bebas dan tanpa menggunakan cahaya lampu yang ada pada alat, maka tingkat keberhasilan sistem ini akan berkurang yaitu antara 20% s/d 60%. Penurunan tingkat keberhasilan juga terjadi jika posisi telapak tangan dalam posisi bebas dan menggunakan cahaya lampu yang ada pada alat, yaitu tingkat keberhasilannya antara 20% s/d 40%. 

5.2 Saran
Untuk meningkatkan keakuratan sistem ini maka disarankan agar:

1. LDR disusun berbentuk matriks, sehingga peletakan posisi telapak tangan bebas, tetapi akan membutuhkan jumlah LDR yang lebih banyak, dan biaya yang lebih tinggi.
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