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ABSTRAKSI

Analisis citra merupakan salah satu bagian dari pengolahan citra. Analisis citra pada dasarnya terdiri atas tiga tahapan, yaitu ekstraksi ciri, segmentasi dan klasifikasi. Faktor kunci dalam mengekstraksi ciri adalah kemampuan untuk mendeteksi keberadaan tepi dari objek di dalam citra. Pendeteksian tepi dilakukan utuk meningkatkan penampakan garis batas suatu objek didalam citra

Dalam Tugas akhir ini dilakukan proses pendeteksian tepi dengan menggunakan operator Gradien Pertama (Selisih Terpusat, Sobel, Prewitt, Roberts), operator Turunan Kedua (Tanpa Bobot dan Dengan Bobot), dan operator Kompas (arah Utara, Timur Laut, Timur, Tenggara, Selatan, Barat Daya, Barat, Barat Laut).

Dari hasil penelitian menunjukan bahwa operator sobel adalah yang terbaik dalam melakukan proses pendeteksian tepi. Secara ojektif  dilihat dari nilai MOS (Mean Opinion Score). Sedangkan secara matematis dilihat dari nilai PSNR-nya yang cenderung mempunyai nilai paling tinggi.

Pendahuluan
Analisis citra pada dasarnya terdiri atas tiga tahapan, yaitu ekstraksi ciri (feature extraction), segmentasi, dan klasifikasi. Faktor kunci dalam mengekstraksi ciri adalah kemampuan mendeteksi keberadaan tepi dari objek di dalam citra.
Pendeteksian Tepi

 Yang dimaksud degan tepi (edge) adalah perubahan nilai intensitas derajat keabuan yang mendadak besar dalam jarak yang singkat. Tepi biasanya terdapat pada batas antara dua daerah yang berbeda pada suatu citra. Tujuan operasi pendeteksian tepi adalah untuk meningkatkan penampakan garis batas suatu daerah atau objek di dalam citra. 



Terdapat beberapa teknik yang digunakan untuk mendeteksi tepi, antara lain:

a. Operator gradien pertama (differential gradient)

b. Operator turunan kedua (laplacian)

c. Operator Kompas (compass operator)

Terdapat beberapa operator pendeteksian tepi yang termasuk dalam operator turunan, yaitu:

a. Operator Gradien Selisih Terpusat (Center Difference)

b. Operator Sobel

c. Operator Prewitt

d. Operator Roberts

Yang termasuk pada operator turunan kedua antara lain:

a. Operator turunan kedua tanpa bobot

b. Operator turunan kedua dengan bobot

Sedangkan operator kompas mendeteksi tepi dari delapan arah mata angin, yaitu utara, timur laut, timur, tenggara, selatan, barat daya, barat, dan barat laut.
Perancangan Sistem


Berdasarkan Gambar 1, dapat kita ketahui algoritma untuk pendeteksian tepi adalah sebagai berikut:

1. Gambar input dikonversi dari RGB ke YCbCr

2. Y adalah informasi yang akan diproses

3. Proses pendeteksian tepi dilakukan

4. Y’ adalah hasil dari proses pendeteksian tepi

Gambar 2 menggambarkan tahapan-tahapan proses pendeteksian tepi. Tahapan-tahapan tersebut adalah:

1. Proses masukan gambar

2. Gambar masukan dibaca perpixel

3. Gambar yang dibaca diubah dari RGB ke YCbCr

4. Y yang didapat diproses kedalam persamaan operator pendeteksian tepi

5. Proses pendeteksian tepi selesai




















Implementasi Sistem


Pada implementasi system, dibagi menjadi tiga, yaitu proses masukan file, proses pendeteksian tepi, dan proses keluaran file.
Gambar 3 menunjukan gambar tampilan awal system. Sedangakan gambar 4 menunjukan tampilan system dengan gambar input yang akan diproses.

[image: image1.png]Gambar asl dalam deraet keabuan Gambar output





[image: image2.png]Gambar autput





Gambar 5 menunjukan tampilan system ketika gambar akan diproses dengan menggunakan salah satu operator pendeteksian tepi, yaitu operator Gradien Pertama
[image: image3.png]Gambar autput






Untuk proses keluaran file, dapat dilihat pada Gambar 6 adalah tampilan system keluaran file yang telah diproses sebelumnya dengan operator Sobel. Gambar 7 adalah tampilan detail gambar. Gambar 8 adalah tampilan matriks nilai gambar
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Analisis Hasil

Setelah dilakukan pengimplementasian operator-operator pendeteksian tepi pada program, dapat dilihat secara kasat mata bahwa hasil gambar output pendeteksian tepi dengan menggunakan operator Sobel lebih baik dari operator lainnya, disusul oleh operator Prewitt. Tetapi hal tersebut harus dibuktikan dengan hasil perhitungan dari nilai PSNR-nya. 

Perhitungan PSNR adalah:
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 Setelah dihitung ternyata tidak selamanya nilai PSNR operator Sobel adalah yang terbesar, tetapi operator Sobel cukup akurat dalam mendeteksi tepi. 
Kesimpulan
Setelah mempelajari operator-operator  yang digunakan untuk pendeteksian tepi dan mengimplementasikannya ke dalam program, serta menganalisis gambar hasil pendeteksian tepi, maka dapat ditarik kesimpulan sebagai berikut:

1. Hasil perhitungan PSNR operator Sobel cenderung mempunyai nilai yang paling tinggi, menunjukan bahwa operator sobel sangat baik digunakan untuk pendeteksian tepi.

2. MOS operator Sobel adalah yang tertinggi, yaitu dibandingkan dengan operator lainnya, menunjukan bahwa hasil pendeteksian tepi menggunakan operator Sobel adalah baik dinilai secara subjektif
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Gambar 2 Diagram Alir Pendeteksian Tepi





Gambar 3 Tampilan Awal Sistem





Gambar 4 Tampilan Sistem Sebelum Diproses





Gambar 5 Tampilan Sistem Ketika Akan Di Proses





Gambar 6 Tampilan Sistem Keluaran File





Gambar 7 Tampilan Detail Gambar





Gambar 8 Tampilan Matriks Nilai Gambar
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