
BAB I

PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang Masalah

Komunikasi dan informasi merupakan hal yang penting,  terutama ketika kita bekerja dalam sebuah kelompok kerja yang cukup besar. Terdapat beberapa alat komunikasi yang dapat digunakan untuk memenuhi kepentingan tersebut. GPS ( Global Positioning System ) adalah sebuah alat yang berfungsi untuk menentukan posisi secara global dengan bantuan satelit dan sifatnya hanya bisa menerima ( receipt only ). Secara tipikalnya GPS akan menerima data dari satelit dan mengeluarkan data berupa informasi waktu dan posisi pengguna  dalam interval waktu tertentu  secara otomatis.  Informasi tersebut hanya bisa diketahui oleh pengguna saja, sedangkan orang lain dalam  kelompok kerja yang bertindak sebagai server atau penerima  tidak akan tahu secara otomatis pengguna sedang berada di poisisi mana, kecuali dengan bantuan alat komunikasi lain, misalnya handphone. 
 Tentu saja hal ini kurang efektif, karena pengiriman informasi harus dilakukan oleh pengguna kepada server secara manual  dan ada kemungkinan manipulasi informasi oleh pengguna kepada  server. untuk mengatasi hal tersebut, maka harus ada alat yang bekerja secara terintegrasi dan otomatis untuk menerima data dari GPS lalu mengirimkannya dari pengguna kepada server secara otomatis. Dengan demikian , maka   penerima  dapat  mengetahui poisisi pengirim  secara  efektif.

1.2. Maksud dan Tujuan

Maksud dan  tujuan dari tugas akhir ini adalah : 
1. Membuat prototype sistem  tracking posisi dengan memanfaatkan teknologi GPS (Global Positioning System) menggunakan metode PSK31.
2. Ditujukan sebagai salah satu syarat kelulusan program S1 jurusan Teknik  Komputer, Fakultas Teknik dan Ilmu Komputer, Universitas Komputer Indonesia.

1.3. Batasan Masalah 

Pada tugas akhir ini penulis membuat batasan masalah sebagai berikut :
 
1. GPS menggunakan GPS simulator sesuai standar NMEA 0813.

2. Data GPS yang akan dikirim adalah data dengan format $GPRMC , $GPGGA dan $GPVTG, tetapi hanya data dengan header $GPRMC yang akan diproses oleh penerima untuk navigasi.
3. Metode DAC menggunakan  PWM yang dilakukan oleh mikrokontroler.

4. Band frekuensi menggunakan HF dengan gelombang pembawa 3,58 Mhz
5. Karakter ASCII yang dapat diolah berjumlah  128 ( 0 – 127 )

6. Komunikasi hanya satu arah, maksudnya adalah mikrokontroler hanya menerima data GPS atau mengemulasikan data ROM dan mengirimkannya ke penerima, tidak bersifat bidireksional.
7. Perancangan ini melingkupi bagian pemancar, sedangkan bagian penerima menggunakan PC dengan software aplikasi untuk navigasi.
8. Keluaran yang diinginkan adalah hasil enkoding  karakter ASCII menjadi  varicode,tampilan gelombang hasil modulasi di oscilloscope serta tampilan data  GPS pada program penerima..

1.4. Metodologi Penelitian

Metode penelitian yang lakukan penulis adalah  eksperimental dengan tahapan sebagai berikut : 
1. Studi literature  dan studi lapangan

Merupakan suatu metode pengumpulan data dengan cara membaca atau  mempelajari buku – buku yang berhubungan dengan masalah yang menjadi topik dalam skripsi, selanjutnya melakukan penelitian di lapangan yang relevan dengan topik penelitian tersebut.

2. Interview
Merupakan metode pengumpulan data dengan cara mengajukan pertanyaan secara langsung kepada pihak – pihak yang mengetahui hal – hal yang dipelajari selama pengerjaan skripsi. Pertanyaan – pertanyaan ini diajukan kepada dosen pembimbing di kampus dan di lapangan.
3. Perancangan 
Yaitu mengaplikasikan teori  yang didapat dari studi pustaka dan dari hasil bimbingan, sehingga tersusun suatu perancangan sistem untuk bagian perangkat keras juga untuk bagian perangkat lunak.

4. Analisis dan Pengujian

Merupakan metode untuk mengetahui hasil dari perancngan sistem yang telah dibuat, apakah sudah berhasil sesuai dengan yang direncanakan atau belum, selanjutnya akan dilakukan pengujian, baik secara teroritis ataupun praktis, dan jika terdapat kekurangan maka akan dilakukan beberapa perbaikan sistem sehingga akhirnya penulis dapat mengambil sebuah kesimpulan dari penelitian ini.

1.5. Sistematika Penulisan

Sistematika penulisan pada tugas akhir ini adalah : 
BAB I  PENDAHULUAN

Dalam bab ini dibahas latar belakang tugas akhir yang dilaksanakan ,maksud dan tujuan, batasan masalah, metode penelitian  dan sistematika penulisan.

BAB II  LANDASAN TEORI

Dalam bab ini diuraikan teori yang dibutuhkan dalam tugas akhir, yaitu teori tentang komunikasi serial, GPS, Protokol NMEA 0813, mikrokontroler PIC16F84A, penguat operasional, metode PSK31 dan power supply. 
BAB III PERANCANGAN  SISTEM
Dalam bab ini penulis membahas tentang perancangan perangkat keras, dan  perangkat lunak untuk membuat alat pengirim data GPS tersebut.

BAB IV ANALISIS  MASALAH
Dalam bab ini penulis akan membahas tentang cara kerja alat, analisa data GPS yang dimodulasi, ketepatan dan tingkat kesalahannya.
BAB V KESIMPULAN DAN SARAN

Dalam bab ini berisi kesimpulan dan saran yang didapat selama melakukan penelitian. 
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