BAB I

PENDAHULUAN

1.1
Latar Belakang

Kota Bandung, Jakarta dan kota-kota besar lainnya sering sekali direpotkan dengan masalah kemacetan lalu-lintas. Dalam kemacetan, mobil sering maju dan sering berhenti. Untuk maju sopir harus menginjak kopling, pindah roda gigi, dan menginjak gas dan untuk berhenti sopir harus menginjak rem dan kupling, pindah roda gigi. Hal tersebut akan sangat melelahkan jika dilakukan berulang-ulang. Walaupun sekarang sudah ada mobil dengan gigi otomatis, tetapi masih memerlukan konsentrasi sopir untuk menginjak rem, ini juga masih bisa menimbulkan kelelahan dan kelelahan merupakan salah satu faktor yang menyebabkan kecelakaan, sehingga dirasakan perlu adanya alat yang mampu menjaga jarak antar kendaraan secara otomatis

Dengan memasang alat tersebut pada mobil maka pengemudi kendaraan itu hanya tinggal mengendalikan arah mobil saja. Dengan demikian maka pengemudi tidak cepat lelah ketika kondisi jalan sedang macet.

1.2 Maksud dan Tujuan Penulisan

Maksud dan tujuan penelitian adalah membuat sistem yang mampu mengendalikan kecepatan mobil secara otomatis ketika kondisi jalan sedang macet, sehingga pengemudi mobil bisa merasa lebih nyaman ketika mengendarai mobil.

1.3 Metodologi Penelitian

Metodologi penulisan tugas akhir ini menggunakan teknik deskriptif eksperimental dimana materi yang dipaparkan menyangkut masalah-masalah yang terdapat dalam pembatasan masalah.

Untuk mempermudah persepsi pembacaan tugas akhir ini, penulis menyertakan gambar, tabel dan lampiran yang sesuai dengan bahan penulisan. Metodologi yang dilakukan dalam penelitian ini adalah:

1. Penelitian kepustakaan merupakan teori dasar sehingga rangkaian dapat dianalisa secara teori.

2. Eksperimen dengan melakukan perancangan, pembuatan dan pengukuran rangkaian secara langsung.

3. Analisa hasil uji coba seluruh rangkaian yang dirancang.

1.4 Batasan Masalah

1. Alat ini disimulasikan pada mobil remote control dengan cara pengurangan dan penambahan tegangan pada motor DC.

2. Beban motor (mobil remote control) kurang dari ½ Kg.

3. Alat ini menggunakan sinyal ultrasonik untuk mengukur jarak terhadap benda yang di depannya.

4. Jarak yang terukur kurang lebih 2 m.

5. Alat ini dikondisikan untuk keadaan jalan yang macet.

6. Mobil bergerak maju.

1.5 Sistem Penulisan Laporan Tugas Akhir



Sistematika penulisan tugas akhir ini meliputi:

BAB I
  PENDAHULUAN

Bab ini berisi penjelasan mengenai latar belakang masalah, identifikasi masalah, maksud dan tujuan penulisan laporan, pembatasan masalah dan sistematika penulisa

BAB II
  TEORI DASAR

Bab ini menguraikan tentang teori-teori yang akan menunjang pembuatan sistem pengendali kecepatan mobil secara otomatis berdasarkan perancangan yang dilakukan.

BAB III
  PERANCANGAN SISTEM

Bab ini menguraikan tentang paparan rancangan perangkat yang dibuat sesuai dengan masalah yang dibahas mulai dari penentuan spesifikasi perangkat sampai perancangan perangkat.

BAB IV
  ANALISIS DAN UJI COBA ALAT
Bab ini menguraikan tentang proses penganalisaan perangkat untuk mencari solusi terbaik terhadap perancangan.

BAB V
   KESIMPULAN DAN SARAN

Bab ini berisi kesimpulan dari permasalahan yang ada dan saran-saran penulis yang diajukan untuk pengembangan perangkat selanjutnya.
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