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ABSTRAK

Saat ini dalam pintu masuk gerbang tol pemilihan golongan kendaraan
dilakukan secara manual. Dalam permasalahan ini akan dilakukan riset pemilihan
golongan kendaraan secara otomatis dengan menggunakan Sensor InfraRed yang
akan dilakukan dipintu masuk gerbang tol dengan menggunakan kartu tag RFID.
RFID (Radio Frekuensi Identification) adalah teknologi yang menggunakan
gelombang radio untuk mengidentifikasi suatu objek secara otomatis. Kemudian
RFID akan menyimpan data sebuah mobil dengan nomor unik tertentu.
Sedangkan motor DC digerakan oleh sebuah mikrokontroller Arduino Uno untuk
menggerakan sebuah gerbang atau palang pintu secara otamatis yang telah
diprogram didalamnya. Kemudian jika RFID tidak berjalan dengan sempurna
maka Keypad sebagai pengganti atau sebagai koreksi kesalahan jika RFID
tersebut mengalami error atau gangguan lain. Setelah Kartu ditempelkan pada
sebuah RFID maka sensor InfraRed akan mengidentifikasi ban-ban mobil
tersebut. Lalu data dari sebuah mobil tersebut masuk kedalam konverter untuk
diproses kesebuah komputer. Hasil dari pengujian alat ini adalah mampu
memperoleh implementasi dari pemetaan dari sebuah kendaraan yang melintas di

gerbang tol.

Kata kunci: Sensor InfraRed, RFID, MotorDC, Keypad, Arduino Uno.



ABSTRACT

Currently in the entrance toll gate selection is done manually the vehicle
class. In this issue will be conducted research group elections vehicle
automatically using Infra Red to be carried out at the door entrance toll gate using
RFID tags card. RFID (Radio Frequency Identification) is a technology that uses
radio waves to automatically identify an object. Then RFID will store data of a
particular car with a unique number. While the MotorDC driven by an Arduino
Uno microcontroller to drive a gate or latch otamatis programmed therein. Then if
RFID is not running perfectly, the keypad as a replacement or as an error
correction if RFID is experiencing errors or other disorders. Once the card is
placed on an RFID InfraRed will identify the tires of the car. Then the data from
the car into the converter to be processed kesebuah computer. Results of testing
this tool is able to obtain the implementation of the mapping from a passing

vehicle at the toll gate.

Keywords: InfraRed, RFID, MotorDC, Keypad, Arduino Uno.
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