ABSTRAK

Bejana utama yang memiliki 2 lubang dengan posisi ketinggian yang berbeda,
dimana pada kedua lubang tersebut memiliki diameter yang sama besarnya.
bejana diisi dengan air lalu buka kedua katup lubang tersebut biarkan air mengalir
pada tiap lubang dalam waktu yang sama. Secara pengamatan didapatkan lubang
yang letaknya lebih dekat dari dasar bejana memiliki debit air yang lebih besar
dibandingkan dengan lubang yang jauh dengan dasar bejana. Dari permasalahan
diatas maka untuk didapatkan debit air yang sama menggunakan mikrokontroler
Basic Stamp BS2p40. Pada perancangan alat ini pelampung yang ada di bejana 1
dan bejana 2 akan mendektesi keluaran air pada tiap bejana 1 dan bejana 2, lalu
potensiometer bergeser dan berubah nilai tegangannya sesuai dengan jarak
pelampung, data potensiometer lalu dikirimkan ke mikrokontroler Basic Stamp
BS2P40, Mikrokontroler Basic Stamp BS2P40 akan mengolah data tersebut agar
dapat dikirim ke Motor Servo kedalam sebuah pulsa. Agar dapat menggerakan
arah/posisi servo yang diinginkan. Dari hasil pengujian didapatkan debit air tiap
bejana mendapatkan kondisi debit air sama.
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