BAB IV
PENGUJIAN DAN ANALISA

4.1. Analisa perangkat keras
Pengujian perangkat keras dilakukan untuk mengetahui apakah perangkat

keras yang telah dirancang dapat bekerja atau berfungsi dengan baik
sebagaimana yang diinginkan. Pengujian yang dilakukan terhadap perangkat
keras meliputi beberapa blok rangkaian perangkat keras yang telah dirancang dan
juga pengujian terhadap gabungan dari beberapa blok rangkaian.

Komponen yang digunakan pada rangkaian dalam perancangan terdiri dari:

1. Basic Stamp ( BS2sx)

2. Modem Huawai YS 1020 -U

4.1.1 Pengujian Basic Stamp BS2SX

Pengujian basic stamp dapat menggunakan software bawaan dari basic
sendri yaitu bastest yang cara kerjanya jika komnukiasi serial yang terjadi dapat
mengeluarkan logika 0 secara bergantiian pada semua pin port I/.

Jika komunikasi serial berjalan dengan lancar,pada program akan tampak
daftar data yang dikirim dan di terima ( 0 = 0, 1=1 , 2=2 dst ) serta tampil di
jendela “Success” jika komunikasi serial tidak berjalan lancar maka akan muncul

tulisan ”Fail”

4.1.2 Pengujian Modem Huawei YS 1020 -U

Modem Huawei YS 1020 — U berfungsi sebagai jalur komunikasi tanpa
kabel ( wireless ) yang dapat menirimkan dan menerima data. YS — 1020U
merupakan modul komunikasi yang sangat aman mempunyai 8 kanal dengan
frekuensi yang berbeda — beda . jarak jangkaun komunikasi sekitar 500 meter

pada boudrate 9600bps dan maksimum 800 meter dengan baudrate 1200bps
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Tabel 4.10 Pengujian jarak dan penerimaan data

Menggunakan YS -1020 -U

Jarak (meter) Data yang Data yang Keterangan
dikirim diterima
+100 ‘11 ‘1 berhasil
+200 ‘14 ‘4 berhasil
+300 ‘16° ‘16° berhasil
+400 ‘18’ ‘18’ berhasil
+500 ‘19’ ‘19’ berhasil
+600 ‘15’ - -
+700 ‘ar - -
+800 ‘14 - -

Dari data-data tabel diatas maka menunjukan bahwa rangkaian MAX 232 dan
RF YS-1020U dalam kondisi bagus. Berikut adalah gambar hasil penerimaan

karakter pada hyper terminal :
Pk - HyperTerminal Q@

Fil= Edit Wiew Call Transfer Help

D = 8 0o

11121816141345446155729145451113656565656565656565656565656063636565606365656565
65656565365656563636565606365656065656565656565365656565365656063636560606365656565
656565656565656363656565636565656565656565656536565656565656563636565656365656565
656565656565606565365656060656565606565656060656565606565656065656565606065656565
65606060606060606360606060606060404545404040454045406560606060606060606045454040
454040454 54560606360606060606060404545404040454540406560656060606060606045454040
45454045454560606360606060606060404545404040454040406560606060606060606045454040
45454045454565656565606060656060404545454040454545402525252525252525252545454545
404040404 DA0202525252029292520204 040404040404 54040402525252029292520202540454040
404040404 045202525252029292520204 040404040404 54040402525252029252520202540454040
40404040404 0202525252029252520204 040404040404 54040402525252025252520202545454040
4546545454 54655553535550500505390000404545404545454545455555555550353555000004 5454040
454545454 545555355355550005053900004 045454045454 5454545555555555353595000004 5454040
454545454 546555555555555555555050404545454545454545455555555555555555555595959595
95959595959555555555555555555555959595959595959595955555555555555555555595959595
95959595959555555355555555555555959595959595959595955555555555555555555595959595
95959595959555555555555555_

Gambar 4.11 Hasil penerimaan data pada hyper terminal
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Tabel 4.12 Pengujian pengiriman data ke flying robot

Jarak (meter) Data yang Data yang Keterangan
dikirim diterima
+100 ‘11’ ‘11’ berhasil
+200 ‘14 ‘14 berhasil
+300 ‘16’ ‘16’ berhasil
+400 ‘18’ ‘18’ berhasil
+500 ‘19’ ‘19’ berhasil
+600 ‘15° - -
+700 ‘a7 - -
+800 ‘14 - -

Pada pengiriman data ke flying robot agak tersendat-sendat yang dikarenakan
adanya waktu tunda dari Pulsout. Berikut adalah gambar hasil penerimaan data

pada debug basic stamp:

ComPot_ BeudRale:  Pariy: DataBis  FowConiol ¢ 1 - DTR - AT
feomz = foso0 =] [nore =] @ FX ®DSR @ CTs

Macros... | Pause Clear [~ EchoOff

#57 BASIC Stamp Editor [ 8% Data (0:) [ untitled - Paint

Gambar 4.13 Hasil penerimaan data pada debug basic stamp
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e Ket : Hasil data yang diterima apakah berhasil / tidak

4.1.3 Pengujian Berat Beban Yang Mampu Di Angkat Flying Robot

Pengujian pada miniatur pesawat sendiri bertujuan apakah pesawat layak

di pergunakan apa tidak. Pengujiannya sendiri di lakukan dalam dua tahap yaitu

yang pertama pengujian apakah pesawat dapat mengangkat beban yang di

inginkan dan yang kedua pengujian jarak terbang pesawat itu sendiri.

Table 4.14 Pengujian beban yang di angkat

Beban (gram)

Hasil yang didapat

+10 gram Berhasil
+20 gram Berhasil
+30 gram Berhasil
+40 gram Berhasil
+50 gram Berhasil
+60 gram Tidak berhasil
+70 gram Tidak berhasil
+80 gram Tidak berhasil
+90 gram Tidak berhasil
+100 gram Tidak berhasil
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