BAB V

KESIMPULAN DAN SARAN

5.1  
Kesimpulan

Berdasarkan hasil dari pengujian dan analisis pada Bab IV, maka dapat disimpulkan sebagai berikut:

1. Dari hasil pengujian pada sensor Infra merah, jarak maksimal sensor Infra Merah mengirim dan menerima yaitu 20cm. Hasil pengujian jarak maksimal sensor Infra Merah dapat bekerja dapat dilihat pada tabel 4.1.
2.  Dari 10 kali percobaan pada pengujian sensor Infra merah mendeteksi botol ber-label, sensor infra merah dapat bekerja dengan baik dengan persentase keberhasilan sebesar 100%. Hasil pengujian sensor Infra Merah mendeteksi botol ber-label dapat dilihat pada tabel 4.2.

3. Dari 10 kali percobaan pada pengujian sensor Infra merah mendeteksi botol non-label, sensor infra merah kurang dapat bekerja dengan baik dengan persentase keberhasilan sebesar 70%. Hasil pengujian sensor Infra Merah mendeteksi botol non-label dapat dilihat pada tabel 4.3.
5.2  
Saran

Pada perancangan alat ini masih jauh dari sempurna, untuk itu perlu diadakan pengembangan lebih lanjut lagi dalam proses perancangan dan aplikasinya. Adapun saran yang dapat disampaikan kepada pihak-pihak yang ingin mengembangkan sistem ini sebagai berikut:

1. Aplikasi alat ini dapat dikembangkan dengan sistem waktu kerja.
2. aplikasi untuk pendeteksi warna botol ataupun warna air dari botol tersebut.
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