BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN

5.1
Kesimpulan 

Berdasarkan hasil dari beberapa percobaan dan analisa, maka dapat disimpulkan sebagai berikut :
1. Sensor infra merah GP2D12 dapat mendeteksi benda hingga jarak 80 cm dari sensor, tetapi jarak awal yang digunakan adalah 10 cm dari sensor, pada jarak kurang dari 30 cm selisih nilai tegangan keluaran sensor besar tetapi jika lebih dari 30 cm maka selisih nilai tegangan keluaran sensor kecil atau nilai tegangannya sama walaupun jaraknya berbeda. Karena semakin jauh jarak benda yang terdeteksi maka semakin kecil pula tegangan keluaran sensor.
2. Komparator dapat membandingkan keluaran sensor GP2D12 dengan tegangan referensi.
3. Rangkaian optocoupler digunakan untuk sensor kondisi kran pada mikrokontroler dan posisinya disesuaikan saat katup kran terbuka.
4. Dari ketiga kondisi katup kran terbuka maka volume air yang keluar dari kran akan berbeda. 
5.2
Saran

Perancangan alat ini masih jauh dari kata sempurna, untuk itu perlu diadakan pengembangan lebih lanjut lagi dalam proses perancangan dan aplikasinya.
 Adapun saran yang dapat penulis sampaikan bagi rekan rekan yang ingin mengembangkan alat ini sebagai berikut :

1. Ada lebih dari satu kran air dan kran air yang digunakan tidak berputar sampai 90 derajat.

2. Adanya pengontrolan bak penampungan atau air yang akan mengalir pada kran.
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