ABSTRAK
Katup kran yang dibuka dan ditutup secara manual kurang efisien dalam pemakaiannya, karena air akan terus mengalir jika katup kran tidak tertutup dan dapat terjadi pemborosan air. Air yang keluar dari kran pun dapat disesuaikan dengan kebutuhannya, seperti ketika berwudhu. Pada zaman sekarang ini teknologi mikrokontroler dapat mengaplikasikan pembuatan alat yang otomatis, dengan komponen lain seperti sensor. Pada pembuatan alat ini sensor yang digunakan adalah sensor infra merah GP2D12 untuk mendeteksi benda, jarak awal yang digunakan pada sensor adalah 10 cm dari sensor dan posisi pengirim dan penerima cahaya infra merah yang saling berdampingan memudahkan penempatan sensor pada kran. Untuk menggerakkan katup kran maka digunakan motor DC. Sensor ini dipasang di bagian depan atas kran air, jika ada benda di depan bawah kran maka sensor akan mendeteksi benda tersebut dan motor DC akan bergerak sesuai dengan keluaran mikrokontroler. Kran air akan membuka menjadi tiga kondisi dimana tiap kondisi terbukanya katup kran tergantung dari jarak yang terdeteksi oleh sensor.
Kata Kunci: Sensor GP2D12,Komparator LM393,Mikrokontroler AT89S51,Motor DC.
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