
LAPORAN TUGAS AKHIR 

 

SISTEM NAVIGASI UNMANNED SURFACE VEHICLE (USV)  

MENGGUNAKAN SENSOR FUSION DENGAN KALMAN FILTER 

 

Laporan ini disusun untuk memenuhi salah satu syarat kelulusan menempuh pendidikan 

program Sarjana di Jurusan Teknik Elektro. 
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