
iii 

 

KATA PENGANTAR 
 

Puji dan syukur penulis panjatkan kehadirat Allah SWT atas rahmat dan 

karunianya sehingga penulis dapat menyelesaikan skripsi yang berjudul 

PEMBANGUNAN APLIKASI ANTI KANTUK SAAT BERKENDARA 

MOTOR BERBASIS ANDROID DENGAN MEMANFAATKAN INTEGRASI 

SENSOR ORIENTASI DAN GPS. Penulis menyadari bahwa dalam proses penulisan 

tugas akhir ini banyak mengalami kendala namun berkat Allah SWT kendala-kendala 

tersebut dapat dihadapi. Untuk itu penulis ingin menyampaikan terima kasih sebesar-

besarnya kepada : 

1. Allah SWT dan Rasullallah Muhammad SAW 

2. Kedua orang tua serta keluarga yang telah mendukung penulis, baik dukungan 

moral maupun material dan doa yang tiada hentinya khusunya untuk kedua 

orang tua saya yang selalu sabar sehingga penulis bisa bertahan samapi saat ini. 

3. Bapak Ir. Taryana Suryana, M.Kom. selaku pembimbing yang selalu sabar 

dalam membimbing penulis untuk dapat menyelesaikan tugas akhir ini. 

4. Ibu Utami Dewi W., S.Kom, M.Kom. selaku wali dosen IF-8 2015 yang telah 

banyak sekali membantu penulis seputar perkuliahan selama ini. 

5. Dosen dan Staff program studi Teknik Informatika yang telah membantu 

penulis selama perkuliahan. 

6. Teman-teman IF-8 2015 yang telah membantu menyelesaikan tugas akhir ini. 

7. Semua pihak yang tidak bisa penulis sebutkan satu persatu yang telah 

membantu dalam menyelesaikan penulisan skripsi ini. Akhir kata, semoga 

skripsi ini dapat memberikan manfaat bagi para pembaca. 

 

Bandung, Februari 2020 

 

 

 

Penulis 

 


