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BAB V 

PENUTUP  

 

5.1 Kesimpulan  

Berdasarkan uraiian mengenai pengujian dan Analisa pada bab 

sebelemnya,maka hasil dari proses penelitian dapat disimpulkan sebagai 

berikut. 

1. Dengan mengunakan motor steper sebagai sistem penggerak robot dan 

sensor photodioda sebagai sistem pendeteksi posisi api yang dimana 

penenpatan sensor photodidoa yang ditempatkan ditengah dan menggunakan 

tutup dengan Panjang tutup 4cm pada sensor  memberikan kemudahan 

sensor membaca titik sejajar dengan posisi api,dikarenakan fungsi pada tutup 

ini akan memfokuskan pembacaan sensor dimana sensor akan membaca 

lurus.  dengan hasil percobaan yang dilakukan mengalami keberhasilan 

100% dari 100 kali percobaan sistem pencarian titik api, 

2. Dengan sistem algoritma robot ini akan bergerak tujuh kali ke kanan dengan 

pergerakan setiap 10° sensor akan membaca ada  atau tidak adanya api yang 

di deteksi oleh sensor jika terdeteksi api maka robot akan berhenti,dan ketika 

tidak robot akan kembali ke posisi semula dan akan bergerak sebanyak 9 kali 

ke kiri dengan setiap pergerakan 10° sensor akan membaca ada atau tidak 

adanya api. 
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5.2 Saran 

Dengang tujuan agar dapat memperbaiki dan pengembangan alat ini lebih 

lanjut,penulis mengusulkan beberapa saran yaitu sebagai berikut. 

1. Pada sistem mekanik roda robot belum begitu baik,perlu adanya 

pengembangan pada roda robot pemadam api. 

2. Pada algoritma program untuk mendeteksi posisi api di dalam ruang dimana 

pencarian posisi api ini masih belum cepat dan sempurna. 
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