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BAB I  

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang 

Makhluk hidup membutuhkan asupan air, seperti manusia, hewan dan 

tumbuhan. Dikarenakan air merupakan kebutuhan dasar untuk kelangsungan hidup. 

Tubuh manusia sendiri membutuhkan air minum, sebab jika kekurangan air dalam 

tubuh akan menyebabkan dehidrasi. Agar kebutuhan air minum terpenuhi, banyak 

industri air minum dalam kemasan yang berkembang. Dengan  menggunakan 

sistem otomatis dalam proses pengisiannya. 

Saat ini, sistem kontrol otomatis dalam bidang industri banyak digunakan, 

baik industri kecil maupun industri besar. Sebelumnya    peralatan yang digunakan 

masih  digerakan secara manual  namun saat ini telah terotomatisasi, sehingga  

membantu tenaga kerja manusia. Salah satu yang menerapkan sistem kontrol 

otomatis  yaitu pada perusahan air minum dalam kemasan, umumnya pengisian 

yang digunakan hanya satu jenis volume air saja. 

Pada penelitian sebelumnya telah dibuat sebuah alat pengisian botol 

otomatis. Namun pengisian yang dilakukan hanya satu jenis botol, waktu pengisian 

25 detik menghasilkan volume sebesar 180 ml. Untuk mikrokontroler yang 

digunakan yaitu ATMega 8 sebagai pengendali utama, konveyer sebagai 

penggerak, untuk sensor indikator menggunakan fototransistor kemudian 

menggunakan relay sebagai saklar untuk pompa air[1]. 

Dalam penelitian ini kami akan mengembangkan penelitian sebelumnya, 

yaitu dengan menambahkan jumlah botol, menjadi tiga botol dengan ukuran 

volume botol yang berbeda-beda yang sudah ditetapkan jenis botolnya.Sensor 

Ultrasonik berfungsi untuk mendeteksi tinggi botol mana yang terdeteksi. Water 

flow sensor digunakan untuk mendeteksi aliran air sebarapa volume yang akan 

dikeluarkan serta berfungsi untuk memberi instruksi untuk menutup pompa, 

kemudian relay berfungsi sebagai saklar, serta mikrokontroler yang digunakan 

yaitu Arduino Uno, kemudian untuk penggerak yang digunakan yaitu motor stepper 

dikondisikan bergerak maju untuk mengantar botol pada proses pengisian 
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kemudian bergerak ke tempat semula untuk mengantar botol yang akan diisi 

selanjutnya. 

 

 

1.2 Maksud dan Tujuan  

Maksud dari penelitian ini agar dapat dihasilkannya alat pengisian volume 

cairan dalam botol secara otomatis dengan tujuan sebagai berikut:  

1. Dengan alat yang dibuat ini diharapkan dapat lebih akurat dalam 

pengisian air ke dalam botol. 

2. Dengan alat ini diharapkan dapat mengisi jenis botol dengan ukuran 

volume yaitu 330 ml, 600 ml serta 1500 ml. 

1.3 Batasan Masalah 

Untuk merancang Instrumen alat yang akan dibangun ini memiliki batasan 

masalah karena penulis terbatas pengetahuan serta dalam penulisan, yaitu; 

1. Alat ini dirancang untuk proses pengisian saja. 

2. Alat ini hanya diuji dengan menggunakan tiga botol dengan volume 330 ml, 

600 ml serta 1500 ml.  

3. Instrumen yang dibangun masih belum memiliki fungsi reset untuk 

menghindari kesalah sistem. 

1.4 Metode Penelitian 

Metode penelitian yang digunakan dalam pengerjaaan tugas akhir ini adalah 

sebagai berikut : 

1. Studi Literatur 

Merupakan suatu metode pengumpulan data dengan cara mencari referensi 

buku dan mencari berbagai komponen pendukung yang akan dipakai dalam 

perancangan Tugas Akhir ini serta mempelajari bahasa pemrograman yang 

akan digunakan. 

2. Metode Pembuatan 

Setelah mengetahui komponen apa saja yang diperlukan kemudian proses 

pembuatan Instrumen sistem kontrol otomatis pengisian volume cairan dalam 

botol dimulai setelah semuanya terkumpul kemudian merancang 

mekanismenya. 
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3. Pengujian dan Analisa 

Pengujian dilakukan untuk menguji sistem yang telah dibuat, serta menguji 

parameter yang mempengaruhi sistem kerja dari alat tersebut. Data hasil 

pengujian yang diperoleh akan dianalisa sehingga dapat ditarik suatu 

kesimpulan. 

4. Kesimpulan 

Hasil keseluruhan yang didapatkan setelah dilakukan analisa pada data 

pengujian sehingga dapat ditarik menjadi suatu kesimpulan 

 

1.5 Sistematika Penulisan  

Tugas akhir ini tersusun dari beberapa bab pembahasan, dimana sistematika 

penulisannya adalah sebagai berikut : 

 

BAB I PENDAHULUAN 

Bab ini mencakup latar belakang, masalah, tujuan, manfaat, batasan masalah 

metode penelitian dan sistematika penulisan. 

 

BAB II TEORI PENUNJANG 

Bab ini mengemukakan dan menjelaskan teori-teori pendukung yang 

digunakan dalam perancangan dan perencanaan tugas akhir. 

 

BAB III PERANCANGAN SISTEM 

Bab ini menjelaskan tentang perancangan sistem, membahas tentang 

perangkat keras. sehingga menjadi sebuah sistem yang dapat bekerja dengan 

baik. 

 

BAB IV HASIL PENGUJIAN DAN ANALISA 

Bab ini berisi hasil dari pengujian serta analisis data yang didapat 

 

BAB V KESIMPULAN DAN SARAN 
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Bab ini berisi tentang kesimpulan yang diperoleh berdasarkan penelitian dan 

saran yang diajukan untuk pengembangan alat. 


