LEMBAR PENGESAHAN

SISTEM KONTROL KABEL SUSPENSI UNTUK

PERGERAKAN OBJEK PADA RUANG 3 DIMENSI

Oleh:
M. SHANDIKA DRAJAT
NIM. 1.31.16.703

Disetujui dan disahkan di Bandung pada tanggal :

Menyetujui,

Pembimbing

Rodi Hartono, M. T.
NIP : 4127.70.04.017

Dekan Fakultas Ketua Program Studi
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NIP : 4127.70.05.009




